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Rez rotačného valca 

Úloha 1: Zobrazte rotačný valec s podstavou v π zrezaný rovinou ρ. Daný je stred 
podstavy S(1,5;3;0), polomer podstavy r=2,5, výška valca v=7 a rezová
rovina ρ(-8;7;4,5). Zistite veľkosť rezu. 
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Rezy rotačného kužeľa
- rezová krivka je kužeľosečka

kružnica elipsa parabola hyperbola



α α β β α β 

ρ ρ 
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Klasifikácia rezov

-podľa uhla β, ktorý zviera rezová rovina s rovinou podstavy

α –uhol povrchových priamok kužeľa s rovinou jeho podstavy

β – uhol roviny rezu ρ s rovinou podstavy

β < α

elipsa

β = α

parabola

β > α

hyperbola

β = 0

kružnica



Úloha 2: Zobrazte rotačný kužeľ s podstavou v π zrezaný rovinou ρ. Daný je stred 
podstavy S(0;4;0), polomer podstavy r=3, výška kužeľa v=5 a rezová rovina
ρ(8;9,5;3,5). Zistite veľkosť rezu. 
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