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Zobrazenie dvoch rovin
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Priesecnica roznobeznych rovin

Postu|
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Priesecnica roznobeznych rovin
(ked’ je stopnik mimo nakresne)
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Priesecnik priamky s rovinou
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Priesecnik priamky s rovinou - pomocou krycej priamky

Postup

1. a; =17 ,1... krycia priamka
2. 1, =P|N}
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Pomocna priemetna
( tretia priemetna)
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c) kolmanamajv - hlavna




Priemet bodu do pomocnej priemetne
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Priemet bodu do pomocnej priemetne
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Priemet roviny kolmej na pomocnu priemetnu

Dané: rovina p(pf n‘;)

Zostrojte: treti priemet roviny p do pomocnej priemetne kolmej na it

Postup

1y, 30pf

2. P, =P; —bod_roviny

3. N, —zvolit’ - N; — zostrojit’

4. Ng

5. p3 = NP5 —treti_prie met_roviny




Zobrazenie jednoduchych telies

Jednoduché plochy

ihlanova hranolova kuzel'ova valcova



Jednoduché telesa

- Cast’ priestoru
ihlan Y
} ohranicena
kuzel’ uzavretou _
plochou a rovinou

Cast’ priestoru
ohranicena
hranol 7 ,zavretou
valec plochou a cho_mi
rovnobeznymi
rovinami




Jednoduché telesa

pravidelny
4-boky ihlan

pravidelny

6-boky hranol

/ ,

>/

podstava: pravidelny n-uholnik

os: kolma na rovinu podstavy

rotacny kuzel’

rotacny valec

pasr)d

podstava: kruznica

os: kolma na rovinu podstavy



Uloha 1: Zobrazte pravidelny 4-boky ihlan s podstavou v .
Zostrojte pomocny priemet do roviny kolmej na .

Dané: S - stred podstavy, A — vrchol podstavy, v— vyska telesa

Postup

1. A,B,C,D,,A,B,C,D,
2. V,V,

3. hrany_AV;,,...

4. Y13 LIsmer_pohldu
5. A3B3C3D3

6.V,
7. hrany_AV;




Uloha 2: Zobrazte rotacny valec s podstavou v 7. Zostrojte
nadhrad telesa (priemet do roviny kolmej na v).

Dane: S - stred podstavy, I, — polomer podstavy, v— vyska telesa

Postup

1. podstava_.,2.priemt

smer poliadu 5 S_L ’Slz

3. horna_podave

4. obrys

5. Zy 3

6. S35,

7.priemet_dinej_podsavy

8. priemet_hrnej_podsavy

9. viditelno¥’



Zdruzene priemety jednoduchych telies

rotacny kuzel

Sikmy 5-boky ihlan Sikmy kruhovy kuzel Sikmy kruhovy valec



