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Zobrazenie dvoch rovín
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Postup
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Priesečnica rôznobežných rovín
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Priesečnica rôznobežných rovín 
(keď je stopník mimo nákresne)
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Priesečník priamky s rovinou

Postup
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Priesečník priamky s rovinou – pomocou krycej priamky
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Pomocná priemetňa
( tretia priemetňa )
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Priemet bodu do pomocnej priemetne 
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Priemet bodu do pomocnej priemetne 
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Priemet roviny kolmej na pomocnú priemetňu 

Dané: rovina

Zostrojte: tretí priemet roviny ρ do pomocnej priemetne kolmej na π
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Zobrazenie jednoduchých telies

Jednoduché plochy

ihlanová hranolová kužeľová valcová
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Jednoduché telesá
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podstava: pravidelný n-uholník

os: kolmá na rovinu podstavy

podstava: kružnica

os: kolmá na rovinu podstavy
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Úloha 1: Zobrazte pravidelný 4-boký ihlan s podstavou v π. 

Zostrojte pomocný priemet do roviny kolmej na π.

Dané: S - stred podstavy, A – vrchol podstavy, v – výška telesa



Úloha 2: Zobrazte rotačný valec s podstavou v π. Zostrojte 

nadhľad telesa (priemet do roviny kolmej na νννν).

Dané: S - stred podstavy,      – polomer podstavy, v – výška telesakr
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Združené priemety jednoduchých  telies

pravidelný 5-boký ihlan
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