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ZOBRAZENIE PRIESTORU NA ROVINU

Zobrazovanie priestorového Utvaru do roviny = premietanie

Zakladné vlastnosti premietania

Zakladné pojmy

7 ... priemetna (nakresna)

S ... stred premietania
SA ... premietaci lUC

A ... priemet bodu A
K, ... priemet krivky k

premietaci Utvar krivky k
... mnozina vsetkych
premietacich IUcov




Rozdelenie premietania

a) Stredové (centralne) - S vlastny bod

= Linearna perspektiva

b) Rovnobezné (paralelné) — S nevlastny bod

Podl'a uhla ¢, ktory zvieraju premietacie lucCe s priemetnou :

= kolmé (ortogonalne), napr. - Mongeova projekcia
$=90° - kdtované premietanie

= gxonometria

= Sikmeé (klinogonalne), napr. = §ikma axonometria
0°<$<90°



Pravouhla (kartezianska) suradnicova sustava

m ... prva priemetnia — podorysna

v ... druha priemetna — narysna
u ... tretia priemetna — bokorysna

O ... zaciatok suradnicovej

sustavy

X, Y, Z ... suradnicové osi

XA, YA, Za ... sUradnice bodu A

A,AXOAY
AALAZA,

... SUradnicovy kvader



Orientacia suradnicovej sustavy

1 4,

pravotociva I'avotociva



ROVNOBEZNE PREMIETANIE

MOMGEOVA PROJEKCIA
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2. priemet (narys)

.. prva priemetna — podorysna
.. druha priemetna — narysna

.. zakladnica

zdruzeneé
priemety



podorys - pohl'ad zhora

- pohl'ad spredu




Zobrazenie suradnicovej sustavy




Zobrazenie bodu
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(A1; Az) ... zdruzené priemety bodu A



Zobrazenie priamky

P ... podorysny stopnik
N ... narysny stopnik

K
N } premietacie roviny priamky



Specialne polohy priamky
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Sklopenie priamky
do podorysne

Postup

1. (A):A(A)Oa CIA,(A) =z,
2.(B):B,(B)0a, C|B,(B) =2,
3. (a)=(A)(B)

... odchylka priamky od =
\(A)(B)\ .. vel'kost’ tsecky AB

4.
5.



Dve priamky

allb

cXd




Zobrazenie roviny

p! ... podorysna stopa
N... narysna stopa

p(x,;y,:2,) ... Usekovy tvar zadania roviny



Specialne polohy roviny
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Priamka v rovine




Hlavné priamky roviny

*h’... hlavna priamka 1. osnovy rovnobezna s =



?h’... hlavna priamka 2. osnovy rovnobezna s v



Spadové priamky roviny
Odchylka spadovej priamky = odchylka roviny od priemetne

' . spadova priamka 1. osnovy (0 p?) — spad p vzhidom na =

°sP spadova priamka 2. osnovy (00 n%) — spad p vzhladom na v



Otocenie roviny do podorysne

3. B, =P, ... stred otacania

4. (A)

5. r* =|P)(A) ... polomer otacania
6. A,

/. B, pomocou afinity
A(osz Pl A, - AO)




Otocenie roviny kolmej na narysnu do podorysne




Uloha: Zistite skuto¢nt vel'kost’ a tvar trojuholnika ABC leZiaceho v
rovine p kolmej na narysnu.




Uloha: Zistite skuto¢nu vel'kost’ a tvar trojuholnika ABC leZiaceho
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